A
Camara Anecoica

Tipo:
o Modelo hibrido entre Tapered e rectangular

Frequéncias de trabalho:
01,7 GHza 18 GHZ

Sistema de coordenadas:
o Esférico

o mobilidade em 3 eixos
o Rotacao continua
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Posicionador da sonda:
o Peso maximo 50 Kg
o0 Momento de 25Kgm
o Movivel 70cm

Posicionador da AUT:

o Peso maximo 100 Kg
o Momento de 40Kgm
o Offset do centro de coordenadas em Z 45 cm

Absorventes:
o Maioritariamente piramides de 20 cm
o Atenuacao média 44 dB

Absorcao nas Paredes da Camara:

f [GHZ] 1 3 6 10 15 18

A cargo de:
A [dB] 30 37 45 50 50 50
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Operador:
Hugo Mostardinha
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